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3.6 Comunicación entre el PLC’



 

 



ción de configuración y <ADR=



Fig. 5.3 VI’s deben ser incluida en el diagrama de bloques Target VI para iniciar 

’s.
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– <Distributed 
Control Systems=.) Tienen func

<Supervisory Control And Data Acquisition=





 

 

 

 



 

 

 



 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 





de las mínimas requeridas (evidentemente, los <extras= deben seguir las especificaciones de 
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unción de <Power Tap= permite alimentar la red con varias Fuentes, dependiendo de los 





 

 

Existen varios tipos de derivadores <TAPS= que pueden ser conectados en una red del tipo 



 Derivación en T <T Port TAP=

El derivador <T Port= conecta un dispositivo simple o una línea 
de derivación <línea caída= a través de un conector tipo 

 Derivación de dispositivo <Device Port=

<DevicePort= son componentes sellados que conectan al 
<Bus de la línea= vía <línea caída= a través de conectores 

 Derivación tipo box <DeviceBox=

<DeviceBox= son elementos pasivos q
a los dispositivos DeviceNet en <Trunk Line=

 Derivación de Alimentación <PowerTap=

El <PowerTap= posee protección de sobre corriente para el 
cable tipo <thick= (grueso). Con protección de diodo y es 
posible utilizar varios <PowerTap= permitiendo así mismo el uso 



 

 

 

funcionan en el modo <escuchar antes de transmitir=. Esto significa que cuando un nodo desea 



 

 

 

 

 

 

 0…8 Bytes Data

 

 

 

 

 

 

 



 

ficheros, base de datos, correo electrónico, etc. <En esta capa se establecen una serie de normas 

(Manufacturing Automation Protocol).=













Fig. 3.11 Uso de la recuperación de configuración y <ADR=.
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computadora personal como <instrumento= de medición de tales señales como temperatura, presión, 
caudal, etc. El concepto de <instrumentación virtual= va más allá de la simple medición de corriente o
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osciloscopio <personalizado=. Con la interfaz gráfica que uno desee, agregándole inclusive más 



Los VI’s de LabVIEW poseen tres componentes el panel frontal, el diagrama de bloques y el icono y 







aplicaciones. Como con DDE, en OLE automation el controlador es el <cliente= y, la aplicación que 



OPC es un <protocolo= de comunicaciones abierto que permite la comunicación entre aplicaciones 



’







LabSocket Start VI                       LabSocket Stop VI 
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<SimpleDemo.vi



<SimpleDemo.vi
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