























































































































LOS MOTORES A PASOS 14

Este Capitulo definié el tipo  motor a utilizary »n el sistt 1 2canico definido
en el ¢ » 1. solamente ta la com icacion entre la mesa XY con la PC. A
dormir ¢ el aunaforr dJe moverlamesa )cualseraa 1ivés :1aPClo
cual se el pitulo 3.

















































































































































































ANEXOS
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Anexo 4.1.

loja de esp¢ ificaciones de| GAL20VS.
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Anexo 4.

Hc a de especific :iones del 747 $373.
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Anexo 4.

Hc a ee w ificaciones :la GAL22V10
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Hoja de « pecuucaciones del 1297,
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